é www.heliforklift.net

Configuration standard En option
Systéme de transmission & vanation condinue A de refour en amidne Cabine Filet de projection du proiége-conducieur
Changement de direction dlectro-hydrauliqus Dossier de sidge Chmatiseur (certains types) Haut-pardeur inversé
Alarme de pression du filire & air Ourtil du conduceur Appar=il de chauffage Clé universelis
Instrument intefigent & écran couleur LCD de 4,3 pouces Fourche standand Pare-brise avant’supstieurniam éne Direciion synchronisés C P C D
&me de comirile de p de Fop (OPS) Bolie éledrique intégrés Bouton de kisxon de latige de vanne de levage | Caméra de vue armidne
‘vioyant davertissement dignotant Auvent du proge -conducieur Exiincisur Tachygraphe
interface USE Pniu 4 bande de roulement durable \entilateur Voyani d'avestissement rougefbleu CP(Q)(Y) D 20/2 5[30/35
Siége confortabls ‘anne auiobloquante du drouit dhulle dindinaison Doubie filtre & air Systeme de commands du bout des doigts
Filet da profedion da Méchappement Résguiateur de debit Rallonge de fourche Alanme de survisse
‘volant réglable Goupille de tracion Pneu plein Foncfion de limitafion de 1a vilesse
‘anne de régulation Démamage par la carte (modéle national V) Support &langi du bras de fourche Démamage par la carle ou la reconnatssance de visage
Echappament faibie Alde-mémoire visuel pour les appareils . Metioyage du silencieux (certains types) Intemnet du vihicule
Rétrovizeur Bu&rmderamﬁasagedhdea\a;-;ue Lampe de travail amiée . Sgrx;l':ec;; oonirdle de la stahilii acive HEL] (HLASS)
\blant & boule Foignée dinversion {avec kimxon) Accessoires en option Sysime d averissement inteligent anti-collision HEL! (HLACW)
Protedtion du cylindre de direction Blingues delevage Systems daverissement visuel HELI {HLVWS)
Feu combing avant Intemmupteur principal Systme de gesfion inteligent de fotte HELI
Feu combing amiére Echappement haut/échappament moyen Syskéms de pasage
Mt 4 vue large \pyant d'svertissement
3500
3000
. CPCD20 CPCD25 CPCD30 CPCD35
g 2500 CP(Q)(Y)D20 CP(Q)Y)D25 CP{Q)(Y)D30 CPR(Q)(Y)D35
g 2000 P = Remarque : L'axe verfical représente |a capacité de charge et I'axe
o P horizontal représente le centre de charge qui est calculé a partir de
B — I'avant de |a fourche. Le point de base de la charge standard se réfere a
] la position centrale du cube de 1000mm de coté. Si le mat est incling
vers lavant, en cas d'utilisation de fourches non standard ou de
500 800 1100 1400 chargement de marchandises trop larges. la capacité de charge sera

réduite. Les différentes capacités de charge dans les divers centres de

Centre de charge (mm) charge peuvent &fre connues a temps grace a un diagramme de charge.

UK
CA

ANHUI HELI CO ., LTD.

2-3,5 t

Add /N°668, Route de FangXing, Hefei, Chine "g :'
Fax [ +86-551-63639966 ' T : - 2
Tél. | +86-551-63630068 (Amérique) : 63639258 (Europe) ; _E_g Chariot élévateur a ContrepOIdS et a
63639358 (Asie) : 63662105 (Afrique et Moyen-Orient) gg Combustlon Interne de Ia Sérle GS
* Nos produiis sont susceptibles déire améliorés of modifiés sans préavis. o
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WLe nouveau phare des chariots a combustion
interne dessine un avenir intelligent

Sir / Efficace / Intelligent / Economie d'énergie / Confortable
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Excellente

Eff' - r - - - -

icacité significative

[ 4 - r

securite

* Le chariot est équipe d'un filtre a air de grande capacité avec un filtre de securité et une
fonction d'alamrme de pression pour purifier efficacement ['air d'admission et contrdler le
degré d'obstruction du filtre a air en temps réel.

« Le systéme de levage a fait 'objet d'une mise a niveau compléte pour des cycles de
maintenance plus longs et une capacité de chamge elevée

« L'ensemble du chariot adopte un systéme enti@érement hydraulique sensible a la charge
pour un fonctionnement précis, une plus grande efficacité et un meilleur confort. [ — =

« Le chariot est equipé d'un systéme d'avertissement de visualisation des pannes electriques, qui fournit des avertissements de défaillance du
moteur, des affichages de défaillance du systéme électrique du chariot et des rappels d'informations sur l'entretien de la machine, pour un
fonctionnement efficace et pratique.

* Un instrument intelligent a interaction homme-machine multidimensionnelle surveille I'etat général du chariot et peut assurer des fonctions
telles que le déemarrage par carte, ce qui permet un fonctionnement efficace et flexible

* Le capot moteur a un grand angle d'ouverture et les panneaux inférieurs avant et arriére sont amovibles pour faciliter I'entretien.

* Passage de la carte pour le démarrage du chariot

* Debut du mot de passe

* Couvercle de moteur a grand angle d'ouverture

Le mat est equipé de groupes de poulies qui
se chevauchent pour un large champ de vision
et un fonctionnement plus sdr.

La conception générale de la cabine offre une
protection renforcee

Le contrdleur a obtenu la double cerdificalion de
sécurité fonctionnelle et CE. Il utiise un double
processeur pour une double protection, ce qui
améliore encore la sécurite de 'ensemble du
chariot. (La norme d'émission sur les chariots

repond ala norme Euro V, en opfion sur les Le bouton de klaxon multipoint est équipé pour émetire des avertissements de sécurité dans diverses
autres modéles) conditions

(en opfion)

Le bouton de klaxon multipoint est &quipé pour émettre
des averfissements de sécurité dans diverses condifions.

Vehicle Speed Setting
7 (SRR

pur

Basculement _1l-. i hd

Le systéme de controle de la vitesse personnalisé répond aux
differentes exigences en matiére de limitation de la vilesse \ | :
(machine de conirdle électronique) ’ \ : Capot d'angle a grande ouverture

Le systéme de sécurité de |la présence du conducteur répond aux besoins des
différents clients régionaux, rendant les opérations de conduite plus sdres




Intelligence multidimensionnelle

[Systéme de stabilité active HELI] (HLASS) (en option)

Equ du d il

[Direction synchrone] (en option)

ydraulique qui ajuste les angles du volant et des

Vitesse lente

-

Limitation de l'angle d'inclinaison avant

Vitesse normale

Pas de fonction de contrble ﬁ Avec fonction de contrdle w
de la synchronisation - de la synchronisation o=

Fonction de limitation de I'angle du mat : du travail en
hauteur, l'angl ) nt du mat est limité afin de maintenir
bilité t ute altitude

[Systeme d'avertissement intelligent anti-collision HELI HLACW] (en option)

Le systeme d'avertissement intelligent anti-collision HEL| offre plusieurs systémes intelligents tels que I'avertissement
anti-collision UWB et l'avertissement anti-collision magnétiqgue en marche arriere, offrant ainsi une protection compléte pour la
securite de la conduite.

Fonction de mise a niveau de la fourche par
un seul bouton

Lorsque le mat est incline, appuyez sur le
bouton de mise a niveau automatigue, et la

fourche revient automatiquement en position KL
horizontale, ce qui est intelligent et pratique. "' ‘D)
Zone de o
limitation de ((( )))
la vitesse
Zone ((( )))
P < d'alerte
| Zone
| d'avertisse-

ment |

Commande du siége du bout des doigts
L'accoudoir multifonctionnel du siege vous
permet de contrdler du bout des doigts la
conduite du chariot, le chargement et le
déchargement de la cargaison, ainsi que les
operations d'alerte.
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Vert et économe en énergie

: . . . [ — :
[Systéme d'avertissement visuel HELI] HLVWS (en option) , ; I ; o : ; : o
* L'ensemble du systéme du chariot a ete adapte et ameéliore, ce qui a permis de i n
' reduire la consommation d'énergie de I'ensemble de la machine de plus de 15 % "
par rapport aux produits de la génération précédente. y ‘ 1

« Le chariot est équipé d'un systéme hydraulique a faible perte et a faible
consommation, la température de I'huile hydrauligue de I'ensemble de la machine

Reconnaissance faciale pour le démarrage du Reconnaissance faciale pour le démarrage du

. . chariot + fonction dlenregistrement du chariot + fonction d'enregistrement du est reduite de plus de 20 % par rapport aux produits de la génération précedente.
Rem"h”a.'sl"f’;“;;?“m; pour ko déquge o comportement du conducteur + détection des comportement du conducteur + panorama 4 = Le chariot est équipé des derniers moteurs & combustion interne & faible g o .

SR p dilahis o nr U angles morts + systéme de contrile du chariot 360° + systéme de contréle du chariot + consommalion d'énersie. conférmes awcexinences locales en malidne Réduction de plus de Baisse de la
omnpoiEment. ou end iReus: (ke Rcaton + fonction d'enregistrement de la conduite fonction d'enregisirement de la conduite He i 1§ , b , , _ . 15 % de la _ température de
faciale + DMS (systéme de surveilance du (Idenfification faciale + DMS (systéme de (identification faciale + DMS (systéme de d'émissions, ce qui garantit un fonctionnement écologique et économe en énergie. | oo oEon ool 1 Thuile hydraulique de

conducteur)) surveilance du conducteur) + BSD (détection surveillance du conducteur) + AVM P ied c?] iot ‘ plus de 20
d'angle mort)) (surveillance automatique du véhicule)) enaergie.au chark .

Confort de conduite

r L

Identification faciale : systéme d'identification du conducteur pour le démarrage

du chariot, garantissant une utilisation exclusive et améliorant la gestion. ‘

Déverrouillage par

reconnaissance faciale Plusieurs sysimes ont été amélionés conjoiniement, ce
qui 8 permis d'améliorer les performances sonores. de
Fensemble du chaniof.

=~ Amortissement -
de la descente -

du mét

DMS : le module de sécurité de surveillance du comportement du conducteur améliore la sécurite routiere.

r 1 O
8\  _oWg

' Reconnaissance et aerte
# =" Reconnalssance el alerte en

“gh- Reconnaissance et alerte i =@~ pourles appels jﬁ ~ag o _
Bl en cas de fatigue au volant :Lj teléphoniques pendant caz e heglme peadant

Unwvolant de petit diamétre Frein humide (en option)

l'operation ) ; ; l'operation
BSD : Systéme de détection d'angle mort pour détecter les piétons qui | AVM : Le systéme de vision panoramique & 360 degrés installe des
s'approchent des angles morts du chariot et les afficher sur 'écran, ainsi que caméras fisheye (ceil de poisson) autour du chariot pour visualiser
jpour alerter en temps utile le conducteur et |a cible qui s'approche. l'ervironnement et émettre des alertes en temps voulu.

Ik

Poignées intégrées a l'automobile

Un systéme de )
direction & faible )
[(E XN NN ] effort de braquage |
avec une reduction
de 30 % de l'effort |
- de braquage permet

un fonctionnement

' d d plus efficace et plus

~gn/- Détection des piétons s'approchant ; @ Affichage et alerte des pigtons ou confortable de la
W8 des angles morts du chariot. : L des véhicules en approche direction.

Espace pour les jambes ulira-large



' FABRICANT ET DONNEES TECHNIQUES
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Identification
1.01 _|Fabricant HELI
1.02 |Modéle CPCD20/CP(Q)(Y)D20 CPCOZ5/CP(Q)Y)D25 | CPCDINCR(Q)(Y)D30 CPCD35/CP(Q)(Y)D35
1.03 |Entrainement Diesel{GAZ) GPL
1.04 |Type d'opérateur Type assis
1.05 [Capacité nominale/charge nominale a kg 2000 2500 3000 3500
1.08 [Distance du centre da la charge & T 500 500 500 500
1.07 [Distance de charge, centre de l'essieu moteur & la fourche| x mm 462 462 47T 482
1.08 |Empattement ¥ mm 1720 1720 1770 1770
Poids
2.01 |Poids de servica kg 3475 3925 4375 4720
2.02 |Charge par essieu, en charge, avant/am ére kg 4815660 B655/770 549(/BA5 T235/985
2.03 |Charge par essieu, 4 vide, avant/amidre kg 12752200 14252500 1575/2800 170063020
Roues / chissis
3.01 m:a:n?rg i R i s
3.02 |Taile des pneus, avant 7.00-12-12PR 7.00-12-12PR 28"9-15-14PR 28"8-15-14PR
3.03 [Tailla des preus, amidne 5.00-9-10PR 5.00-3-10PR 5.50-10-10PR 5.50-10-10PR
3.04 |Roues, nombre avant/armém (x = roues entraindes) 22 2uf2 2w/2 2uf2
3.05 |Bande de roulement, avant 0] mm a70 a70 1000 1000
3.06 |Bande de roulement, arriére b1l 470 470 a70 470
Dimensions
4.01 |Inclinaison du mattabber porte-fourche vers lavantfanide| af 62 anz 6A2 6A2
4.02 [Hauteur, mat abaissé h mm 2000 2000 2070 2120
4.03 |Lavage libre 2 T 150 150 155 160
4.04 |Lavage h3 T 3000 3000 3000 3000
4.05 |Hauteur, mat dendu 4 mm 4030 4030 4217 4217
4.06 |Hauteur du protége-conducteur L] mm 2160 2160 2180 2180
4.07 |Hauteur du sidgelde ia table h7 mm 1030 1030 1125 1125
4.08  |Hauteur de laccouplement hio mm 275 275 205 295
4.08 |Longueur totale n mim 3510 3745 3870 3895
4.10  |Longueur & la face da la fourche 2 Ll 2590 2675 2800 2825
411  |Largeur totale b1 i 1160 1160 1225 1225
4.12 |Dimensions de fourche IS0 2331 shall i 401220820 401221070 451251070 50412501070
4.13 |Tablier ponte-fourche, IS0 2328, classaltype A, B 1A 1A 1A 1[5
4.14 |Largeur de tablier porte-fourche b3 mm 1038 1038 1100 1100
4.15 |Garde au sol, en charge, sous e mat mi I 115 115 135 135
4.16 |Garde au sol, centre de Frempattement m2 mm 115 115 135 135
417 |Largeur de fallée pour les palettes 1000=1200 transversales| Asi T 3880 3950 4070 4150
4.18 |Largeur de lalde pour les paletiss 800= 1200 transversales| Ast mm 4080 4160 4270 4350
419 |Rayon de braquage Wa | mm 2220 2300 2400 2475
Autres
501 |Pression desenice pour les accessoies bar 140 140 140 140
5.02 |Valume dhuile pour les accassoies Limin 55 55 64 64
' DONNEES TECHNIQUES
1.01 |Modsle CPCD20 CPCD25 CPCD30 CPCD35 CRQyYD20 CP{Q)YD25 CP(Q)YD30 CPIQ)YD35
1.02 |Vitesse de déplacement, en charge/a vide | kmh 1718 17THE 18118 18/19 1718 1818 1818
1.03 |Vitesse de lavage, enchames vide mis 0.55/0.61 0.55/061 0.4710.51 0.42/0.45 0.55/0.61 0.55/0.61 0.46/0.50 0.4200.45
14 |Vilesse dabaissement, en charge/a vide mis 0.45/0.50 0.45/0.50 0.45/0.50 0.45/0.50 0.45/0.50 0.45/0.50 0.45/0.50 0.45/0.50
1.06 ([Tracion maximale de la ige, en chargeld vide| kN 2213 22114 2115 20116 24/14 2315 2216
1.08 mﬁ%ﬂﬁﬂa maa f'.lﬂ} @ 8n parte maxmale, en| o 3a/28 35/23 28022 25/22 2022 2822 1821
1.07 |Frein de sanice Hydraulique Hydraulique
Moteur & combustion
2.01 |Fabricant/type de mateur Cuanchai 498 (Chine Phase IV) KUBOTA WG2503 (EU Phase VWEPAICARB Tier3)
2.02 de carburant Diesal GPLIGaz
_2.03 |Puissance du moteur selon DIN 1S0 1585 | KW *.8 GPL: 43,5/GA7 : 428
2.04 | Régime nominal mir=1 2500 2600
2.05 |Mombre de cylindresicylindrée (2L 4347 42 4
2,06 |(Modale de configuration CPCD20-35Q28RG3 CPQ)YD20-35- KU1RG3
'MODELE DE MOTEUR ET SPECIFICATIONS PRINCIPALES DE L'OPTION
Puissance MNombre de cylindres
Moddle du mickecr mh;mﬁh:g 3:J£:mms:; Cmmf}u du rmte;q;':{:mga x Type de carburant Emissian Modéle de chariot
GCT GK25 g QA2 - 3ran0 2488 489100 Gaz/GPL : CPICHY)D20-36-RCERG3
Cummins F2.8C5449 352500 186/1 500 2776 4-84x100 Diesel Phase |V Chine CPCD20~-35-CUSRG3
KUBOTA 2403 426§ 2400 195.6/ 1500 2434 4-87=102.4 Diesal Euro Phase WEPA T4F| CPCD20-35-KU24RG3
Mitsubighi S45 35372250 177700 33 4-04=120 Diesal - CPCOR0-35-M3RG3
XINCHAI 3EZ2YGS1 44.8/2400 210/1600-1800 223 3942107 Diesel Euro Phase ¥/ CPRCD20-35XC26RGE

10
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MAT A VUE LARGE
Modéle m‘“ Capacité de charge (centre de charge 500mm) (kg) Hauteur du mat (mm) = Angle m Poids de sarvice (ka)
demat |navimale (mm)| 21 2.5t 3t 351 225 3t 351 |mat avant/aridel 2 25 3 35
2000 2500 3000 3500
2000 2070 2120 75 3m5 4375 4720
M0 e 2000° 2500° 3000° 3500° ol
2000 2500 3000 3500
M330 3300 2150 2220 2270 ;s 3500 3050 4400 4750
2000° 2500° 3000° 3500° Bx
2000 2500 3000 3500
3520 3g7a 4420 4770
M350 3500 piians i J g 2250 2320 2370 612
2000 2500 3000 3500
3700 2350 2420 2470 3535 3985 4435 4790
MO 2000° 2500 3000° 3500° 612
2500 3000 3500
M400 4000 £ 2550 2620 2670 612 /10 4060 4510 4865
2000* 2500 3000° 3500°
1950 2300 3000 3500 56
4500 2800 2870 2020 350 4100 4585 4910
W 2000* 2450° 30007 3s00° e
1800 1850 2700 3300 &6
M500 5000 3050 3120 3170 3695 4145 4600 4060
1950 2400 3000" 3400° wh
M550 5500 1850" 2300° 2750° 2950° 3350 3420 3470 *3-6 3785 4235 4690 5055
M&00 6000 16507 1850° 2250° 2450° 3600 3670 3720 315 3830 4280 4740 5105

Remarque : (1) * comespond & la capacité nominale pour les chariots équipés de pneus avant jumelés ; 2 Pour les chariots équipés de pneus avant jumelés, le poids en ordre de marche
cormespond aux données du tableau plus 110 kg.

MAT A 2 ETAGES A VUE LARGE ET ENTIEREMENT LIBRE

Modile de “ﬂ:;fad! [capacité de charge (cenire de charge 500mm) (k) Hauteur du mat {mm) Levage libre (avec dossier) (mm) ‘ﬂ% 2 Paids da service (ka)

miat 2 25 a a6t 2250 a a6t 2351 3t a5 s 2t 25 a a5
ZM300 3000 iﬁ ;ﬁ ﬂ ﬁ 2000 2070 2120 891 888 943 6-12 3505 3950 4470 4790
ZM330 3300 ;Egg ;x m ;553';_ 2150 2220 2270 141 1038 1003 612 3535 3080 4500 4825
ZM350 3500 zﬁ zx ﬁ £$ 2250 2320 2370 1241 138 1193 612 550 4000 4520 4845
ZM370 3700 ﬁﬁ ;x ;?33 ;T; 2350 2420 2470 1341 1238 1293 612 3570 4020 4540 4865
ZM400 4000 iﬁ ix ﬂ ﬁ 2550 2620 2670 1541 1438 1483 6812 3650 4100 4620 4945

Remarque : (1) * comespond & la capacité nominale pour les chariots équipés de pneus avant jumelés ; 2 Pour les chariots équipés de pneus avant jumelés, e poids &n ordre de marche
correspond aux données du tableau plus 110 kg.

MAT A 3 ETAGES A VUE LARGE ET ENTIEREMENT LIBRE

Modéle de Eh‘:"m pacilé de charga (centre de charga 500mm) (k) Hauteur du méat (mm) Levage libre (avec dassier) (mm) *hmﬂwm Polds da servica (kg)
it mga 2 25t 3 35 225 3 35 235 & 35t Pnat 2t 2.5 A 38
2000 2500 3000 3500
2050 2120 1041 938 943 3685 4135 4600 4910
Z5M435 4350 SO0 S50 500" 2120 66
2000 2500 3000 3500
2100 2170 1081 o968 983 370 4150 4615 4825
Z8M450 | 4500 2000° 2500° 000° | 35000 2t e
1900 2200 2900 3400 66
2165 2230 1156 1048 1053 3720 4170 4630 4840
ZSMA0: | 4700 2000° 2500° 30000 | 3500° e -6
1700 1750 2700 3100 6-6
2300 2370 1281 1188 1193 3750 4200 4660 4880
ZSM500 | 5000 2000 | 2400 20500 | 33000 2 56
1450 1500 2300 2650 66
2400 2470 1381 1288 1293 3780 4230 4700 5005
M0 i 1800 2200 2800 3150" 24 6-6
950 1000 1550 1900 6-6
5000 2600 2670 1581 1488 1483 3880 4330 4790 5106
ZoMAN 1650° | 1so0* | 21s0- | 2as0° g -6
ZSMES0 | 6500 1800 1650 1800 | 2000 2800 2870 2870 1795 1588 1593 3.3 3840 4390 4850 5160
7sM700 | 7000 1250 1300° 1400 | 1500 2475 3045 3045 1966 1863 1868 =3 3885 4435 4890 5205

Remarque : (L) * correspond & la capacité nominale pour les chariots équipés de pneus avant jumelés ;
correspond aux données du tableau plus 110 kg.

(Z) Pour les chariots équipés de pneus avant jumelés, le poids en ordre de marche



	G3 2-3.5t内燃叉车（软连接）英文-FIC(G3)010 EN-法语_01
	G3 2-3.5t内燃叉车（软连接）英文-FIC(G3)010 EN-法语_02
	G3 2-3.5t内燃叉车（软连接）英文-FIC(G3)010 EN-法语_03
	G3 2-3.5t内燃叉车（软连接）英文-FIC(G3)010 EN-法语_04
	G3 2-3.5t内燃叉车（软连接）英文-FIC(G3)010 EN-法语_05
	G3 2-3.5t内燃叉车（软连接）英文-FIC(G3)010 EN-法语_06

